
2.- Ecuación vectorial 

Si X(x,y) es un punto cualquiera del plano, es evidente 

que: 

Xr  [PX
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] y v

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

  

  (x,y)=(x0,y0)+t·(v1,v2) 

que es la ecuación vectorial de la 

recta que pasa por P(x0,y0) y tiene 

por vector direccional a v


(v1,v2). 

 

                     
1 Por las propiedades de los vectores colineales. 
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